Mamy dane punkty: {(xo,v0), (1,¥1), (Z2,¥2)," -, (Tn,Yn)}, gdzie x sa parami rézne.

Interpolacja Newtona:
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Przyktad:
{(1,2),(2,1),(3,2)}
wop(z) = 2
wi(z)=—(x—-1)+2=—-2+3
we(z)=(x—2)(z—1)+—(z—1)+2=2>-22—-a2+2—2+1+2=2?—dx+5=(xr—-2)2 +1

Interpolacja Lagrange’a:
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Regresja liniowa:
Tworzymy z x macierz X, dodajemy dodatkowa kolumne réwna 1. Obliczamy wspdtczynniki:

0= (X'X)"'X"y



